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KOD Wspoélnego Slownika Zamowien (CPV) 45315600-4 Instalacje niskiego napiecia.

1.Wstep
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i

odbioru robdt zwigzanych z remontem instalacji elektrycznych. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

2.Zakres robét
Roboty elektryczne obejmujg :
-Instalacje elektryczne o$wietlenia.

3.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami i sa uzupetnieniem okreslen zawartych w
Ogolnej Specyfikacji Technicznej

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacj g
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez In zyniera.

Napiecie znamionowe linii - napi¢cie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego lub
miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktore linia kablowa zostaty zbudowana,

Oprawa o$wietleniowa - obudowa zrodta swiatla posiadajgca urzadzenia utatwiajace jego zapton i
umozliwiajace jego instalowanie, a takze ksztattujaca wtasciwie bryte swiatla,

Zrédlo $wiatla -aparat przetwarzajacy energie elektryczng w fale $wietlng

widzialng.

4.Zgodnos¢ Robdt z Dokumentacja Projektowa i SST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez

Inspektora Wykonawcy stanowia cz¢s¢ Kontraktu, a wymagania wyszczego6lnione w cho ¢by jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowi gzuje nastepujaca ich

waznos¢:

-Specyfikacje Techniczne,

-Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywac btgdow lub opuszczenn w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane Roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa

i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartos$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog g przekracza¢ dopuszczalnego
przedziahu tolerancji.

Jezeli zostata okre$lona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te warto $ci, to roboty winny by¢
prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatéw lub elementow budowli nie znajdowaty si¢ w przewazajacej
mierze w poblizu wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie b¢dg w petni zgodne z Dokumentacja Projektowsg lub ST, ale osiagnigta
zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$§¢ elementu budowli, to Inspektor mo ze zaakceptowac takie Roboty i zgodzi¢
si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potr gcenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegdtowymi kontraktu.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub ST, i wptynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

5.Materialy

Wszystkie materiaty do wykonania wyspecyfikowanych robot podane s 3 w przedmiarze robot.

6. Sprzet
Roboty elektroenergetyczne moga by¢ wykonywane r¢cznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego zaakceptowanego

przez kierownika rob6t. Przy mechanicznym wykonywaniu robot wykonawca powinien dysponowa ¢ sprzetem
sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do wykonywania tego typu roboét.
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7. Transport
Materiaty przewidziane do wykonania robot mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu z zachowaniem

zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej nalezy
przestrzegaé zalecen wytworcow, a w szczegolnosci zabezpieczy¢ transportowane urzadzenia przed nadmiernymi
drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem si¢. Aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie
narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenie pow tok.

8. Dostarczanie materialow

Dostawa materialow przeznaczonych dla roboét elektrycznych powinna nast gpi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu
pomieszczen magazynowych. Pomieszczenia powinny by ¢ zamykane. Powinny takze zabezpiecza¢ materiaty od
zewnetrznych wpltywow atmosferycznych, a w razie potrzeby umo zliwia¢ utrzymywania statej temperatury i wilgotnosci.
Materiaty, wyroby i urzagdzenia dla ktérych wymaga si¢ $§wiadectw jakosci , np. aparaty, kable, urzadzenia
prefabrykowane itp. Nalezy dostarczy¢ wraz ze §wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protoko fami odbioru
technicznego. Przy odbiorze materiatéw nalezy zwroci¢ uwage na zgodno$¢ stanu fabrycznego z dowodami dostawy.

9. Wykonanie robét

9.1.) Remont instalacji elektrycznych

Projektowane instalacje musza by¢ wykonane zgodnie z PN-xx/E-05009 , Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych" .

Budowa instalacji winny odbywa¢ si¢ w dwoch etapach:

9.1.a). przed rozpoczeciem gtownych robot jako roboty przygotowania placu budowy obejmuj gce demontaze
istniejacych instalacji kolidujgcych z robotami budowlanymi, 9.1.b). gtdwne roboty elektromontazowe,

Roboty winny by¢ prowadzone z zachowaniem kolejno$ci technologicznej ze szczegdlnym uwzgl ednieniem
nastepujacych zasad:

-przygotowanie placu zakresu prac w etapach

-wylaczenie napigcia w demontowanych liniach zasilajacych przebudowywanych odcinkéw linii i obwodow, -wypi gcie
istniejacych linii przeznaczonych do demonta zu, -zdemontowanie wypietych odcinkdéw , -wykonanie nowych instalacji
-wykonanie pomiarow sprawdzaj gcych i ponowne wigczenie pod napigcie.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot uwzgl ¢dniajacy wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonywana przebudowa instalacji.

10. Roboty przygotowawcze
Roboty przygotowawcze przy realizacji prac elektromonta zowych maja na celu wyznaczenie tras obwodow z tablic
rozdzielczych.

11. Roboty instalacyjno - montazowe

Wszystkie materiaty demontowane i nie montowane ponownie podlegaj g zwrotowi do magazynu uzytkownika.
Uktadanie przewodow w poblizu czynnych linii logicznych i bezpiecze nstwa nalezy wykonac¢ po uprzednim uzgodnieniu
robot z uzytkownikami tych urzadzen.

W czasie robo6t na istniejgcych liniach nalezy zwraca¢ uwagg na bezpieczenstwo pracy zagrozone ewentualnie ztym
stanem urzadzen i przewodow lub obecnoscia napigcia. W szczegdlnych przypadkach Wykonawca mo ze pozostawié
element linii bez jego demontazu, o ile uzyska na to zgod¢ Inspektora.

Wykonawca zobowiazany jest do nicodptatnego przekazania Zamawiajacemu wszystkich materiatéw pochodzacych z
demontazu i dostarczenie ich do wskazanego przez niego miejsca.

Zastosowano przewody miedziane, jedno zytowe o przekroju 1,5 mm2 dla o$wietlenia i 2,5 mm?2 dla gniazd wtykowych,
uktadane w rurkach p/t. Wszystkie obwody nale zy wykona¢ jako 3-przewodowe. . Wszystkie obwody zasili¢ z istniejacej
instalacji.

12. Kontrola jako$ci robét

Urzadzenia elektryczne, przewody elektroenergetyczne powinny posiada ¢ atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci
wydane przez producenta.

Kontrola i badania w trakcie robot powinny obejmowa ¢ :

Sprawdzenie jakos$ci potaczen przewodow elektrycznych w puszkach, gniazdach i wy tacznikach.

Sprawdzenie dziatania aparatury silnopradowej , pomiary rezystancji izolacji odbiornikdéw i przewodoéw, pomiar
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej, pomiar instalacji uziemiajacej.

13. Odbiér robét
Przy odbiorze robdt powinny by ¢ dostarczone nastepujace dokumenty :
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-dokumentacja powykonawcza

-dziennik budowy

-dokumenty uzasadniajgce uzupehnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot
-dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow -protokoty i za§wiadczenia z dokonanych
prob pomontazowych -§wiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow
-instrukcje obstugi urzadzen i instalacji

14. Przy odbiorze konicowym nalezy sprawdzic :

-zgodnos$¢ wykonania z dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy dotycz acych
zmian i odstepstw od dokumentacji projektowe;j

-protokoty z odbiorow czesciowych i realizacje ich postanowien dotyczacych usunigcia usterek, aktualnosci
dokumentacji projektowej, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupe Inienia -udokumentowanie jakosci
wykonanych rob6t odpowiednimi protoko tami prob montazowych

Przepisy zwigzane

PN-84/E-02033 Oswietlenie wngtrz $wiattem elektrycznym
PN-ICE 60364-5-523 Dobor przewodow i kabli PN-ICE
60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa PN-ICE
60364-4-434 Ochrona przeciwprzepi gciowa
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prob pomontazowych -§wiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow
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wykonanych rob6t odpowiednimi protoko tami prob montazowych

Przepisy zwigzane

PN-84/E-02033 Oswietlenie wngtrz $wiattem elektrycznym
PN-ICE 60364-5-523 Dobor przewodow i kabli PN-ICE
60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa PN-ICE
60364-4-434 Ochrona przeciwprzepi gciowa
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